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全国中小学生电脑制作活动
“优创未来”江西省（市）线上活动方案













主办单位：江西省电教馆
承办单位： XX学校
           XX学校


全国中小学生电脑制作活动
“优创未来”江西省线上活动方案
一、活动背景
自2017年国务院印发《新一代人工智能发展规划》，人工智能正式上升为国家战略。人工智能学科和专业建设加快推进，中小学人工智能教育被提上日程，进入高中新课标。为了助力青少年人工智能创新领域的发展，培养符合未来人工智能社会需求的创新人才，提高中小学生的科学素质和技能，推进人工智能教育事业创新发展，特此举办全国中小学生电脑制作活动-“优创未来”人工智能创意应用活动。
本次活动由江西省电教馆主办，XX学校、XX学校承办。

二、活动时间、形式与流程
报名时间：2021年X月X日XX:XX前
考虑当前的疫情形势，本次活动采用线上报名、展示&评比的形式。队伍提交双机位展示视频交由主办方进行评审。双机位视频，一个摄像头拍摄全景另一个摄像头拍摄特写
各队伍自行选择合适的展示场地。整个赛事由云端活动管理中心进行在线统筹，在无大规模人员聚集的前提下进行线上交流展示。
注：大赛组委会有权根据客观条件对参赛日程进行修改。

三、报名形式
报名组别：小学组（4-6年级在校学生）
          初中组（面向在校初中生）
          高中组（面向在校高（职）中生）
由市级组织单位统一进行推荐报名，每市每个组别各限报X支队伍，每支队伍2名队员，1名指导教师。须以学校为单位进行报名，不支持跨校组队。指导老师负责组织队伍准备活动展示推荐材料，含展示视频、说明文档、软件代码及硬件清单，全部文件大小不得超过200MB。由市级组织单位在2021年X月X日XX:XX前筛选并发送至活动报名邮箱：XXXX@youchuangweilai.com（或通过登陆XXX网站进行网上报名）。

四、活动主题
近几年来，人工智能理论和技术日益成熟，应用领域也不断扩大。研究范围包括了机器学习、自然语言处理、计算机视觉、智能感知系统等多方面内容。人工智能技术在智慧城市、智慧社区、智能家居、智慧交通、智慧农业、智慧教育、远程医疗等多种综合应用案例中被广泛应用。我们鼓励以主动、有责任感的态度和行动使用、开发和监督人工智能技术。
为了明确活动方向，全国中小学生电脑制作活动面向小初高不同学段，设计不同的子主题和活动内容：
	年份
	组别
	活动主题
	活动推荐器材

	
2021年
	小学组
	智慧社区
	优创未来活动器材包-小学版

	
	初中组
	智慧农业
	优创未来活动器材包-初中版

	
	高中组
	智慧交通
	Yanshee人形机器人



各组别技术要求如下：
1.小学组：方案以智慧社区为主题，利用在线ASR和在线TTS等语音技术，通过设定可变的自定义的语音内容，控制舵机、电机和传感器等电子模块工作，同时通过智能传感器运用、智能舵机驱动等，以模拟智慧社区的实际应用场景或解决智慧社区的实际问题。在作品中，自定义语音交互不得少于5条。
2.初中组：方案以智慧农业为主题，利用机器视觉识别技术的无线图像回传、自定义识别、颜色识别、图像识别等视觉算法应用完成任务；同时通过视觉识别、智能传感器运用、智能舵机驱动等，实现任务模型的各项功能以模拟智慧农业的实际应用场景或解决智慧农业的实际问题。
3.高中组：方案以智慧交通为主题，须依托支持语音、视觉、动作控制和算法学习的开源人形机器人，体现人形机器人视觉、语音和动作控制等多项智能技术的综合应用，实现项目设计功能以模拟智能交通的实际场景或解决智能交通的实际问题。

其他：
（1）学生设计制作的人工智能创意应用模型或方案必须突出人工智能属性，如具备人脸视别、图像视别、视觉视别、语音视别、手势视别等技术，通过机器学习、深度学习手段，实现相关智能感知，自动执行规定任务和实现预设功能。
（2）通过每支队伍的展示，要能够反映学校日常人工智能课堂教育对学生工程设计思维、计算思维、团队协作能力，以及立德树人的核心教育理念的推广与普及效果。

五、建议队伍准备流程
① 任务分析
根据主题和任务要求共同讨论确定关键问题；思考是否有相似案例可供分析参考；列举可能要用到的技术、算法、模型；分析任务要求的限制条件有哪些等等。

② 组内分工
每个小组内根据任务讨论情况和组员能力，进行角色划分和任务分工，填写人员分工安排表（可将该内容放入说明文档）。
	姓名
	角色定位
	组内职责
	备注

	XX
	队长
	具体事项的描述，如会议组织决策，汇报等
	兼发言人

	XX
	 编程员
	负责组织编写软件代码及查错等
	



③ 创意收集
进行头脑风暴，收集并记录尽可能多的想法。组内成员应轮流发言，从不同的思维角度进行发散思考。建议此环节通过图画或思维导图的形式记录创意想法。（可将该内容放入说明文档）。

④ 计划制定
对创意进行细化和筛选，应结合项目需求、成员能力、限制条件、时间等遴选出当前最优方案。制定清晰可执行的项目推进方案，建议将计划分解为若干子任务，明确子任务的负责人、时间节点与验收标准等。填写任务安排表（可将该内容放入说明文档）。
	任务
	负责人
	完成时间
	验收标准

	
	
	
	

	
	
	
	



⑤ 模型创造
根据任务分工，验证设计方案，协同创建项目模型。该环节需要注重项目的整体完成性，不用过度纠结模型准确度和稳定性。

⑥ 优化改进
在多场景下对模型进行测试，发现并分析方案和模型存在的问题，对模型进行改进，提高稳定性和成功率。同时填写项目改进表（可将该内容放入说明文档）。
	问题
	原因分析
	改进措施
	效果提升

	
	
	
	

	
	
	
	



⑦ 方案提交
A.展示视频。视频内容须包括队伍介绍、项目介绍、创意说明、创意应用方案演示等。视频格式应为MP4、AVI、MOV等，总长度不超过5分钟）。项目介绍和动态展示需连贯无剪辑拼凑。（具体要求请参考视频示例）
B.说明文档。文档应将PPT/WORD文档压缩为PDF格式提交。内容须包括成员特长及分工安排、模型和方案特点、使用的人工智能技术、模型和方案的应用前景、设计过程（包含至少 5个步骤的制作过程，每个步骤包括至少 1 张图片和简要文字说明）、遇到的困难及应对方法、模型和方案的不足及改进设想、模型功能演示等。
C.软件代码。提供整个方案的全部软件代码截图，并按顺序命名。格式应为JPG或PNG。
D.硬件清单。硬件清单应将PPT/WORD文档压缩为PDF格式提交。
学生提交的全部文件大小不得超过200MB。


六、评比细则
评委组将对各组别采取多元评审维度，通过队伍展示与答辩以考察和评比他们在方案构思、资料制作、人工智能技术掌握、表达逻辑、团队合作、探索精神和社会责任等方面的意识和能力。评委组将由至少X名以上的评审员组成，队伍的最终成绩取平均值。
“优创未来”项目评价标准（小学组）
	任  务
	描    述
	分值
	得   分

	进入居住区
（20分）
	将挡杆由起始位置推送至得分位置。
	10
	
	

	
	将挡杆翻转至得分位置。
	10
	
	

	路障清理
（10分）
	障碍物被摆放至指定区域（障碍物的垂直投影须完全进入指定区域线框内，压线视为有效）。
	10
	
	

	高塔异物清除
（10分）
	使环形积木完全离开支架平面。
	10
	
	

	生活垃圾回收
（20分）
	无人车回收生活垃圾（拾起生活垃圾即视为得分）。
	10
	
	

	
	将生活垃圾放入垃圾回收箱。
	10
	
	

	高空物资配送
（25分）
	将升降台由初始位置升至得分区域。
	25
	
	

	提醒孩童
（10分）
	无人车到达指定地点进行语音播报，播报内容包括但不限于（“妈妈喊你回家！”，“快点回家吃饭啦！”等，至少4字），共2名儿童。
	5
	
	

	
	
	5
	
	

	小U机器人
（25分）
	小U的红灯切换至绿灯。
	10
	
	

	
	成功询问，等待语音指令。
	10
	
	

	
	语音识别成功，到达任务位置。
	5
	
	

	通信基站启用
（20分）
	安全锁定装置上的‘两颗白色双向零件‘移出‘信号天线的四颗黄色插销’的垂直投影。
	10
	
	

	
	伸展信号天线，直至安全锁定装置黑色十字轴升至得分区域。
	10
	
	

	包裹整理
（20分）
	无人车完全结束与包裹的接触后，重型包裹位于货架一层。
	10
	
	

	
	无人车完全结束与包裹的接触后，重型包裹位于货架二层。
	20
	
	

	自主充电
（20分）
	无人车在路口停下，成功完成语音播报。
	10
	
	

	
	无人车成功触发充电成功标志（打勾）。
	10
	
	

	      总分
	180分
	
	

	      用时
	240秒
	
	

	最终成绩
	



“优创未来”项目评价标准（初中组）
[bookmark: _Hlk29930357][bookmark: _Hlk29929796]优创未来---初中组记分表
	任务
	描述
	分值
	得分

	行车控制
（40分）
	交通指示牌1
	10
	

	
	交通指示牌2
	10
	

	
	交通指示牌3
	10
	

	
	交通指示牌4
	10
	

	农资运输
（25分）
	无人车完全位于C点区域内（15分）
举起冷冻箱保持3秒（10分）
	15+10
	

	高效撒播
（25分）
	指定区域内有6枚轴套（每少一枚扣5分，最低0分）
	25
	

	智能植保
（25分）
	正确播报任务点状态
	25
	

	精准除草
（25分）
	拔除正确“杂草”得10分，压到绿色农田扣5分（仅扣一次）。
	25
	

	技术升级
（20分）
	完成对应语音播报且小人完全位于果园内
	20
	

	犯规罚分
	两侧驱动轮均压到道路两边实线扣10分/次，上限30分
	-10
	

	总分
	160分
	

	用时
	180s
	



参赛学生：＿＿＿＿＿＿＿＿＿＿＿＿＿
主裁判：＿＿＿＿＿＿＿＿＿＿＿＿＿副裁判：＿＿＿＿＿＿＿＿＿＿＿＿

“优创未来”项目评价标准（高中组）
[bookmark: _Toc63066898]优创未来---高中组记分表
参赛队：													轮次：
	任务
	描述
	分值
	备注
	得分

	机场降落
	准确识别程序启动指令，并且能回复“收到指令”语音。
	10
	
	

	
	准确播报出飞机降落位置。
	10
	
	

	跑道转移
	发出准确指挥信号（重复动作2次及以上）。
	15
	
	

	
	飞机模型转移到2号位置，并识别
	5
	
	

	走向廊桥

	播报“走向廊桥”语音。
	5
	
	

	
	发出“向前直行”的指挥信号（重复动作2次及以上）。
	10
	
	

	
	飞机模型转移到临时停机位，并识别
	5
	
	

	紧急情况
	准确播报规则要求的语音。
	5
	
	

	
	准确完成规则要求的指挥动作。
	25
	
	

	停机入位
	播报“开始停机入位”语音。
	5
	
	

	
	根据可用停机位的位置, 发出准确指挥信号。
	15
	
	

	
	飞机模型准确停放在可用停机位。
	5
	
	

	
	自动播报“飞机停机成功”语音。
	5
	
	

	换岗休息
	播报“我的工作已完成”语音。
	10
	
	

	
	走到“休息区”，并“蹲下”休息。
	20
	
	

	罚分
	人为触摸或干预一次类人型机器人。
	10/次
	
	

	总分
	

	单轮用时
	



裁判：___________________________参赛学生：___________________________

[bookmark: _GoBack]七、奖项设置
	类别
	奖项
	数量
	奖项说明
	奖励

	团体奖
	一等奖
	X
	小学组、初中组、高中组排名第1-X名的团队
	荣誉证书+XX 

	
	二等奖
	X
	小学组、初中组、高中组排名第X-X名的团队
	荣誉证书+XX

	
	三等奖
	X
	小学组、初中组、高中组排名第X-X名的团队
	荣誉证书+XX

	指导老师奖
	优秀指导老师
	若干
	以上获奖团队的指导老师
	荣誉证书+XX


注：大赛组委会有权根据实际情况对奖项设定进行相应的调整，大赛组委会对奖项设定有最终解释权。

[bookmark: _Toc446687810]八、活动联系方式
服务热线电话：XX
活动QQ(微信)学生交流群：XX
活动QQ(微信)老师交流群：XX
活动官方微信：搜索公众号“XX”或扫描二维码
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